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          Résumé : 
                  
            Il s'agit de contrôler la vitesse et le flux d'une machine asynchrone alimentée en 
tension et piloté par deux commandes par retour d'état non linéaire, à savoir la 
commande non linéaire et celle à mode glissant. 

La commande non linéaire peut être insuffisante car elle est moins robuste 
surtout lorsque les exigences sur la précision et autres caractéristiques dynamiques du 
système sont strictes. La commande par mode de glissement présente plusieurs 
avantages à savoir la robustesse,  précision et  la stabilité. 
Afin de maîtriser le comportement dynamique du système du réglage, une étude 
comparative des deux commandes a été faite pour des variations de la vitesse, 
variations de charge et finalement les variations paramétriques.          
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